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Keksinnon kohteena on patenttivaatimuksen 1 johdanto-osan mukainen jarjes- 
tely kaintoovilaitteistossa oven aseman tunnistamiseksi, jolloin kaantoovilait- 
teistoon kuuluu oven Hikkeiden mukaan kiertyva kayttoakseli,. 

Kaantdovilaitteistolla ymmarretaan tassa sellaista jarjestelya, jossa ainakin 
oven avaaminen tapahtuu sahkomoottorilla. Oven sulkeutuminen voidaan myos 
alkaansaada sahkomoottorilla, mutta vaihtoehtoisesti se voi tapahtua myos 
laitteistoon yhdistetyn ovensulkijan avulla. 

Perinteisesti kaantooviautomatiikassa oven asentoa ja nopeutta on tutkittu 
kayttaon mikrokytkimia, kestomagneetti- tai hall-anturi- yhdistelmaa joko puls- 
sikiekon kanssa tai ilman. tai optisesti luettavaa pulssikiekkoa. 

20 Naille monotelmille on yhteisena ongelmana se, ettei niiden avulla ola voinut 
toteuttaa jatkuvaa mittausta juuri silla hetkella kun kaantoovilaitteistoon kytke- 
taan kaytt6sahko. Kaantoovilaittaiston on taytynyt ajaa ovi tiettyyn tunnettuun 
paikkaan. esimerkiksi oven karmia vasten, josta suhteellinen laskenta on voitu 
aloittaa. 



25 



Keksinnon tarkoltuksena on aikaansaada kaantoovilaitteistossa sovellettava 
uusi ratkaisu oven aseman tunnistamiseen, josta tunnetuissa ratkaisuissa ilme- 
nevat ongelmat on ejiminoitu. Ratkaisun tulisi olla myos yksinkertainen ja kus- 
tannuksiltaan edullinen. 



30 
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Keksinnon tavoitteet voidaan saavuttaa patenttivaatimuksessa 1 ja muissa 
vaatimuksissa tarkemmin esitetylla tavalla. Keksinnon mukaisesti oven aseman 
tunnistaminen on jarjestetty aikaansaatavaksi potentiometrivalineilla tai vastaa- 
villa, jotka on jarjestetty toiminnallisesti riippuvaisiksi kaantdovilaitteiston kayt- 
5 toakselin kiertymiskulmasta. Ratkaisu on edullinen ja yksinkertainen. Kun virta 
kytketaan laitteistoon, oven asennon selville saamiseksi riittSa potentiometrin 
liukuelimen jannitteen lukeminen kertatoimintona riippumatta siita, missa koh- 
den avaamis- tai sulkemisjaksoa ovi kulloinkin on. 

10 Mainitut potentiometrivalineet kasittavat edullisesti kaksi potentiometria, jotka 
on jarjestetty yhteisen akselin yhteyteen siten, etta ne ovat mieluiteh 180° 
vaihesiirrossa toisiinsa nahden. Kayttamalla nain kahta potentiometria, joissa 
on ymparipyorivat liukuelimet, voidaan valttaa yhden potentiometrin epajatku- 
vuuskohtaan liittyva ongelma. Talloin edelleen jarjestelyyn kuuluu edullisesti 

15 ohjausyksikko, esimerkiksi ohjelmoitava logiikkapiiri tai mikroprosessori, joka 
on jarjestetty valitsemaan oven asemantunnistukseen kulloinkin kaytettavan 
potentiometrin siten, etta asemantunnistus tapahtuu kaytettavan potentiomet- 
rin lineaariselta alueelta. 

20 Potentiometrivalineet voidaan edullisesti jarjestaa mainitun kayttoakselin kier- 
tymisesta riippuvaisen kierrettavan elimen yhteyteen. Nain voidaan aikaansaa- 
da erillinen kompakti ilmaisinyksikko Hitettavaksi kaSntoovilaitteistoon. Maini- 
tun kierrettavan elimen kiertymisvapaus vastaa mieluiten oven kiertymista kiin- 
ni-asennosta maksimaaliseen auki-asentoon. Kaytannossa mainittu kierrettava 

25 elin voi edullisesti olla hammaspydra tai vastaava, joka on mekaanisesti kytket- 
ty mainittuun kayttoakseliin ja joka on jarjestetty kiertamaan mainittua poten- 
tiometrivaiineiden akselia. 

Kun kaantoovilaitteistoon kuuluu sinansa tunnetulla tavalla mainittuun kaytto- 
30 akseliin kytkettava sahkomoottori seka virtalShde, mainitut potentiometrivali- 



VAST. OTTO 02-04-2003 10:16 



MISTA- 358 9 739378 



KENELLEPATREK Asiakaspalvel SIVU 003 



02/04 ; 03 Kfi 10:ia J/AA 356,3 Y3B37« aniu\ r.txtMxia 



vjr 

3 



neet voivat saada syottovirtansa mainitusta virtalahteesta sopivasti muunnet- 
tuna. 

Keksintoa selostetaan seuraavassa esimorkinomaisesti viitaten oheisiin piirus- 
5 tuksiin, joissa 

- kuvio 1 esittaa kaantoovilaitteiston yleisjarjestelya, 

- kuvio 2 esittaa osaa eraasta kaantoovilaitteistosta leikattuna ja varustettuna 
keksinnon mukaisella asemantunnistusjarjestelylla, 

- kuvio 3 esittaa kuvion 2 asemantunnistusjarjestelya suurennettuna, 

10 - kuvio 4 esittaa keksinnon mukaisen asemantunnistusjarjestelyn kytkenta- 
kaaviota, 

- kuvio 5 havainnollistaa kcksinndn mukaisessa asemantunnistusjarjesteiyssa 
sovellettavaa mittauspcriaatetta. 

1 5 Kuvion 1 mukaisesti ovi 1 on saranoitu ovenkarmiin 2 ja varustettu kaantoovi- 
laitteistolla 3, joka on yhdistetty oveen k&antdvarsien 4 avulla. 

Kuviossa 2 on esitetty osa eraasta kaantoovilaitteistosta, johon kuuluu kaytto- 
akseli 5, joka on kytketty oveen kaantovarsien 4 avulla, niin etta se kiertyy 

20 samalla kun ovea kaannetaan {ei tarkemmin naytetty). Kayttoakseli 5 on ham- 
maspyorien 6 ja 7 avulla kytketty sahkomoottoriin 8, jonka avulla ovi on avat- 
tavissa ja suljettavissa. Kayttoakselilla 5 on myos toinen hammaspyora 9, joka 
on toiminnallisesti yhdistetty oven aseman tunnistusjarjestelyyn 1 0 kuuluvaan 
hammaspyoraan 11 ja siihen liitettyyn akseliin 12. Kaantoovilaitteistoon kuuluu 

25 myos virtalahde 18 ja ohjausyksikko 19, jotka kuviossa on esitetty vain kaa- 
viollisesti. Nama vastaavat virransyotosta ja koko laitteiston ohjauksesta ase- 
mantunnistusjarjestely 10 mukaan lukien. Ohjausyksikko 19 voi edullisesti alia 
esimerkiksi mikroprosessorL 

30 ICuten kuviosta 3 kay tarkemmin ilmi, akselin 12 yhteydessa on piirilevyyn 15 
kytketty potentiometrit 13 ja 14, joiden avulla asemantunnistus keksinnon mu- 
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kaisesti aikaansaadaan. Asemantunnistusjarjestelyyn 10 kuuiuu myos runko- 
kappale 16, jonka avulla se voidaan kiinnittaa itse kaantoovilaitteistoon, seka 
akselin 12 laakerit 17. Piirilevy 15 on asennettu asemantunnistusjarjastelyn 10 
runkokappaleseen 16. 

5 

Kuviot 4 ja 5 esittavat asemantunnistusjarjastelyn 10 potentiometrien 13 ja 14 
kylkentaa ja mittausperiaatetta. Keksinnon mukaisesti kaytctaan edullisimmin 
siis kahta potentiometria 1 3 ja 1 4, joissa on ymparipyorivat liukuelimet ja jotka 
on jarjestetty akselin 12 suhteen mteluimmin niin, etta ovat 180° vaihesiirros- 

10 sa toisiinsa nahden. Nain potentiometrin 14 epajatkuvuuskohta on keskella po- 
tentiometrin 13 lineaarista mittausaluetta ja vastaavasti potentiometrin 13 
epajatkuvuusalue on keskella potentiometrin 14 lineaarista mittausaluetta. Kay- 
tannossa ohjausyksikko 1 9 on jarjestetty valitsemaan oven aseman tunnistuk- 
seen kulloinkin kaytettavan potentiometrin siten, etta kaytossa on jomman 

1 5 kumman potentiometrin lineaarinen mittausalue. 

Keksinto ei ole rajoitettu esitettyyn sovellusmuotoon, vaan useita muunnelmia 
on ajateltavissa oheisten patenttiv/aatimusten puitteissa. 

20 
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PATENTTIVAATIMUKSET 

1 . Jarjestely kaantoovilaitteistossa oven aseman tunnistamiseksi, jolloin kaan- 
toovilaitteistoon kuuluu oven liikkeiden mukaan kiertyva kayttoakselt (5), tun- 

5 nettu siita, etta oven aseman tunnistaminen on jarjestetty aikaansaatavaksi po- 
tentiometrivalineilla (13,14) tai vastaavilla, jotka on jarjestetty toiminnallisesti 
riippuvaisiksi mainitun kayttoakselin (5) kiertymiskulmasta. 

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen asemantunnistusjarjestely, tunnettu siita, 
10 etta mainitut potentlometrivalineet (13,14) kasittavat kaksi potentiometria 

(13,14), jotka on jarjestetty yhteisen akselin (12) yhteyteen siten, etta ne ovat 
mieluiten 180° vaihesiirrossa toisiinsa nahden. 

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen asemantunnistusjarjestely, tunnettu 
15 siita, etta siihen kuuluu ohjausyksikko (19), esimerkiksi ohjelmoitava logiikka- 

piiri tai mikroprosessori, joka on jarjestetty valitsemaan oven asemantunnistuk- 
seen kulloinkin kSytettavan potBntiometrin (13,14) siten, etta asemantunnistus 
tapahtuu kaytettSvan potentiometrin lineaariselta alueelta. 

20 4. Jonkin ylla olevan patenttivaatimuksen mukainen asemantunnistusjarjestely, 
tunnettu siita, etta mainitut potentlometrivalineet (13,14) on jarjestetty maini- 
tun kayttoakselin (5) kiertymisesta riippuvaisen kierrettavan elimen (11) yhtey- 
teen. 

25 5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen asemantunnistusjarjestely, tunnettu siita, 
etta mainitun kierrettavan eiimen (11) kiertymisvapaus vastaa oven kiertymista 
kiinni-asennosta maksimaaliseen auki-asentoon. 

6. Patenttivaatimuksen 4 tai 5 mukainen asemantunnistusjarjestely, tunnettu 
30 siita, etta mainittu kierrettava elin on hammaspyora (11) tai vastaava, joka on 
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mekaanisesti kytketty mainittuun kayttoakseliin (5) ja joka on jarjestetty kier- 
tamaan mainittua potentiometrivalineiden akselia (12). 

7. Jonkin ylla olevan patenttivaatimuksen mukainen asemantunnistusjarjestely, 
5 tunnettu siita, etta kaantoovilaitteistoon kuuluu sinansa tunnetulla tavalla mai- 
nittuun kayttoakseliin (5) kytkettava sahkomoottori (8) seka virtalahde {18}, ja 
etta mainitut potentiometrivalineet (13,14) saavat syottovirtansa rnainitusta 
virtalahteesta (18). 
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IS 



Jarjestely kaantoovilaitteistossa oven aseman tunnistamiseksi, jolloin kaantS- 
pvilaitteistoon kuuluu oven liikkeiden mukaan kiertyva kayttoakscli (5)* Oven 
5 aseman tunnistaminen on jarjestetty aikaansaatavaksi potentiomctrivalineilla 
(13,14) tai vastaavilla, jotka on jarjestetty toiminnallisesti riippuvaisiksi maini- 
tun kayttoakselin (5) kiertymiskulmasta. 

Fig. 2 
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